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FUE CREADA POR ESTUDIANTES DE LA UNIVERSIDAD ADOLFO IBANEZ:

Una mantarraya robot explorara
las profundidades de la Antartica

Gracias a financiamiento del programa
Inicia Sostenible de Corfo, cuatro
universitarios trabajan en el desarrollo de
Skiper, un robot flexible que podria ser una
valiosa alternativa para hacer investigacion
submarina en condiciones extremas.

FERNANDA GUAJARDO

n grupo de estudiantes de la Fa-

cultad de Ingenieria y Ciencias

de la Universidad Adolfo Ibanez
(UAI) se adjudicd 15 millones de pesos
a través del Fondo Inicia Sostenible de
Corfo para perfeccionar Skiper, un ro-
bot con forma de mantarraya disenado
para la exploracién submarina en la
Antértica. El proyecto busca desarro-
llar tecnologia con bajo impacto am-
biental y gran capacidad de recolec-
cién de datos en ambientes extremos.

El equipo estd compuesto por Natalia
Wensioe, Nicomedes Pommier, Benja-
min Loubies y Nicole Castro, quienes
han trabajado en el disefio y construc-
cién del robot bajo un enfoque de sos-
tenibilidad y eficiencia tecnoldgica. “La
Antértica es un termémetro del cambio
climédtico, pero explorar su territorio
submarino sigue siendo un gran desa-
fio debido a sus condiciones extremasy
la fragilidad de su biodiversidad”, sefia-
la Wensioe.

El diseno de Skiper estd inspirado en
los soft robots, estructuras flexibles no
invasivas que pueden moverse de ma-
nera eficiente en entornos hostiles. Este
prototipo busca incorporar sensores
para medir variables como temperatu-
ra, presién ysalinidad, aportando infor-
macién clave para la investigacion
cientifica enla zona. Ademads, su disefio
modular permitird la incorporacién de
nuevos dispositivos de medicién en el
futuro, lo que amplia sus capacidades
de exploracién.

DISENO A PRUEBA DE TODO

Durante un afo, los estudiantes se
concentrardn en mejorar el diseno del
dispositivo, optimizar su funcionamiento
y evaluar su rendimiento en condiciones
similares a las de la Antértica. Se realiza-
ran pruebas en laboratorios especializa-
dos y en entornos controlados que simu-
lenlas temperaturas y presiones extremas
del océano Antartico. Asimismo, trabaja-
ran en el desarrollo de un sistema de pro-
pulsién eficiente y de bajo consumo ener-
gético, que permita al robot desplazarse
con fluidez en aguas frias y turbulentas.

Ademas de los desafios técnicos, el
equipo busca posicionar su proyecto en
la comunidad cientifica y en la industria
de exploracién submarina. Participardn
en ferias y eventos tecnolégicos tanto a
nivel nacional como internacional, con
el objetivo de establecer alianzas estra-
tégicas y posibles colaboraciones con
centros de investigaciéon y empresas del
sector. También estan en conversacio-
nes con instituciones ambientales para
garantizar que el desarrollo del robot
cumpla con estrictos estdndares de sos-

tenibilidad y no afecte negativamente el
ecosistema marino.

El programa Inicia Sostenible de Corfo
estd disenado para apoyar emprendi-
mientos con alto potencial de crecimien-
to y enfoque sostenible. “Como facultad,
nos enorgullece ver como nuestros estu-
diantes aplican pensamiento critico y
creatividad en soluciones de impacto”,
afirma Paula Rojas, directora de Ingenie-
ria Civil Mecénica de la UAL

Este desarrollo representa un avance
significativo en la tecnologia de explora-
cién submarina y refuerza la importan-
cia del desarrollo cientifico en la investi-
gacion, con un enfoque sostenible y de
bajo impacto ambiental. La exploracién
de los océanos es clave para comprender
el cambio climatico y sus efectos, y dis-
positivos como Skiper podrian facilitar la
recopilacién de datos cruciales para fu-
turas investigaciones. Con este proyecto,
los estudiantes de la UAI buscan demos-
trar que es posible desarrollar soluciones
efectivas para los desafios ambientales
actuales, apostando por el uso de mate-
riales responsables y métodos de fabri-
cacion eficientes.

El equipo con-
siste en Natalia
Wensioe, Nico-
medes Pom-
mier, Nicole
Castro y Benja-
min Loubies.
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