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Titulo: ¢Los robots dominaran la agricultura?
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Ayudando en tareas precisas y constantes = S

:Los robots

dominaranla
agrlcultura?

No lo sabemos, pero lo cierto es que cada tanto, alguna innovacion
sale a la luz. Una de las ditimas es el trabajo de investigadores
chilenos que ha disenado un robot que aprende a cosechar

frutas delicadas y que, gracias a la 1A, se adapta a las diferentes

condiciones de los huertos.

Ejecutar ciertas labores agricolas de forma autd
noma s el suefio de muchos produckores agri
colas en todo el planeta. Cosecha y raleo son
dos labores muy dermandadas y, por las cuales,
cuando hay ‘competencia’ entre diferentes cul
bhveos, se genera unag escases de trabajadores en
s carmpeos.

Pero, jes posible gue alguna de estas labores
sea realivada por un robot? Femplos de robots
cosecheros, los hay en disterentes paises. Algu
nos han sido creados para recoger cultivos bor
ticolas, otros se han visto en campos de fresas,

los hay en vifiedos ¥y en

huertos de rmarncanos.

POR RODRIGO PIZARRO YANEZ

Como profesor del departarmento de ingenie
ria eléctrica de la Pontilicia Universidad Catolica
de Chile (PUC) el Dr. Miguel lomes, es especialis
ta en la dinamica y control de sisternas roboticos
y en el diseno de robots. Cormo una forma de
repensar una de las labores mas dermandadas en
el campn, un equipo gque lidera ba desarmollado
un robot que espera asistir a los trabajadores agri
colas en aguellas labores gque requieren precision
¥y Corstancia.

Gracias al uso de inteligencia artilicial, el autd
mata se adapta a distintas condiciones de trabajo
en el carmgo.

En concreto, el proyecto iene como objetivo
ofrecer un sisterna robotico capas de ejecutar la
bores repetitivas y demandantes, como la poda,
el desmalesado, el raleo, la aplcacion de fert
lizantes y la cosecha de frutas debicadas como
cerasas, arandanos y nectarines.

“La idea es tener una herrarmienta
tecnologica que pueda asistir a los
trabajadores en labores gue reguie
ren destresas, contribiyendo a la
eficendca del sector”, precisa el Dr.
7 lomes.

Perfeccilonamiento continuo

INTELIGENCIA ADAPTABLE
AL HUERTO ARTIFICIAL
El académico e investigador de la PUC

adelantd que el robot en desarrollo
cuenta con ura base movil capar de
desplasarse en terrenos irmegulares y
con dos brasos gque pueden marnipular
elermentos. Adernds, dijo. la propuesta
tecnologica puede interactsar con el
entomo de manera coordinada y oo
laborativa

bl disefio es adaptable a las condi
ciones del huerto y puede operar en
espacios abiertos sin necesidad de una
infraestructura especifica. "Para ense
farle a ejecutar sus tareas, se ermplean
algoritmos de Inteligencia Artilicial (1A)
que le permiten adaplarse y rmejorar su
desempeno’, sostiene el Dr. lorres.

Entre las caracteristicas del equipo,
es gue este pueda realivar no solo L
bores predelinidas, sino que lambien
aprenda y se ajuste a distintas cordi
ciones de trabajo en el campo. "E uso
de [A es clave en este proyecto, ya gue
le otorga al robot la capacidad de to
rmar decisiones en ternpo real”, explica
ol académico de la PUC.

nando oS sensones y siktemas de percepcidn del
robol para mejorar su capacidad de caplurar informacidn relevante y procesaria de
mhanera Gptimas en distintas siuacones eficiente. La idea s que el rbol lenga un
nivel de aulonomia que ke pemmita tomar decikiones.
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