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Larevolucion tecnoldgica que lidera la Umag desde el sur
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Esta cabeza ha sido trabajada por dis

n &l axtremo sur del con-

tinente, donds los vientos

patagonicos azotan sin
tregua, estudiantes y docentes
trabajan silenciosamente en
algo que podria parecer cien-
cia focidén: una mano roboti-
ca que imita los movimientos
humanos, un rostro mecdnico
capaz de seguir con la mirada,
pequeiios androides que bailan
sincronizados vy aplicaciones
que combinan cultura ancestral
v 1ealidad aumentada.

Patricia Verdnica Maldonada
Cérdenas, académica del Depar-
tamento de Ingenieria en Com-
putaciin & Informeétics de la Uni-
versidad de Magallanes (Umag)
cuenta como es el dia a dia del
Dapartamento de Robétics, don-
de la ingenierls cobra vida entre
cables, sansores y piezas impre-
hay férmulas abstractas qua se
pierden en la teoria: todo lo que
=4 dissfia busca convertirge en
algo tangible, funcional y util. Lo
fque antes era un pasatiempo wni-
versitario, hoy s& consolida coma
una linea de trabajo formativa,
colaborativa e interdisciplinaria.

Uno de los avances mas im-
presicnantes es una mano im-
prasa completamente en 3D, que
sa mueve, emulando los gestos
humanos con sorprendents pre-
cisién. Pero oo ee lo dnico. En
paralelo, se ensambla una cabe-
za humanoids con capacidad de
reconocimiento facial equipada
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tintas generaciones de mnﬂimm ¥ o8 capaz de seguir a uns nnlnm-lndn.
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Manos bidnicas, robots bailarines y realidad aumentada

La revolucion tecnoldogica que lidera la Umag desde el sur

% Desde el Departamento de Robdtica de la Universidad de Magallanes, estudiantes y académicos impulsan una ola de innovacidn con proyectos
que combinan impresidn 3D, programacidn, sensores v creatividad, demostrando que en el fin del continente también se construye el futuro.

Un robot cuadripeds inspirads en los f d lios de Boston
o] ics, pero d llada i en la Uniw d dhe Magall

con cAmaras y sistemas de segui-  Justamente ese a5 ol tipo de tra-
miento, disefiada para convertir-  bajo que se realiza en estos talle-
seen la primera parte deunrobot  res: avances progresivos. [nela-
completo con mandibula mévily 50 animames a los estudiantes a

funciones sensoriales hacicas. El
cuerpo ya esta en marcha: el toe-
50 B5td an procass de impresién y
cada nueva pieza aVanza graclas
a la ingenieria Jocal.

“Distintas gensracionss de
estudiantes han contribuido al
proyecto. Por ejemple, uno sa
encargd del ensamblaje inicial,
otro instald las cdmaras -qua,
por cierto, estan integradas en
los ojos- . Asi es, log ojos son oi-
maras capaces de reconocimisn-
tofacial y seguimisnto. Ademés,
estd previsto que la mandibu-
la sea mévil, aungue ain faltan
motores para que pueda arti-
cularse y hablar. En cambio, la
mano ya astd oparativa al 100%.

usarlo para sus proyectos finalas
de carrera. Por ejemplo, desarmo-
llamas un guantes para controlar
la mano de forma remata, permi-
tiendo movetla a distancia®.

Los proyactos no se quedan
en lo antropomérfico. También
5@ trabaja en un robot cuadni-
pedo inspirado en los famesos
degarrollos de Boston Dynamics.
Completaments impresc an
el laboratorio, enfrenta hoy &l
desatio de incorporar motores
més potantes, ya que los actua-
les no permiten ejecutar todas
los movimientos que ge bus-
can. A pesar de lag limitacionas
técnicas, el equipo mantiens la
motivacién intacta y sigue afi-

nando detallas para que el robaot
pueda caminar, girar y 1espon-
der a comandos.

*Eowia"

Entre |os favoritas del laborato-
1io estd “Zowia”, un paquefio rabot
programable ¥ leno de carisma.
Lag astudiantes lo craan y también
realizan la programacion de mo-
vimientos, ttabajando con légica,
tiempo y coordinacidn. "Zowie™
no silo sjacuta coreografias, tam-
bién ensefia: su funcién principal
as padagdgica, y su utilidad ha si-
do probada en diferentes contex-
tos educativos como puente antre
Ia teoria y la préctica.

Pero la innovacién no sa de-
tiana en la robotica. Tambign
hay eapacio para |la automatiza-
cifn y el desarrolla de aplicacia-
nes mévibes. Uno ds log proyec-
tos destacados, de los alumncs
de ingenieria de la Univarsidad
de Magallanes es un invernadero
inteligente con sensores de hu-
medad y temperatura, riego au-
tomatizado y monitoreo desds al
celular. Este sistema, controla-
da por una app, combina elec-
trdnica, disefio y programacion
&n una sclucidn concreta para
la gestién de cultivos, espe-
cialmente itil en un temritoric
donde el clima impone desa-
fios conetantes.

La exploracitn s ha extendi-
do incluso al ambito cultural, con
lacreacién de una app de realidad
aumentada qua parmite accedar

La mango gue fue impresa en 30,
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a informacion sobza loa pushlos
originarios dal sur de Chils. Me-
diante tarjetas educativas, loa
usuarios pueden ascansar jlus-
traciones y ver en 3D viviendag
tradicionales, herramientas o
animales tipicos de la Patagonia.
Esta desarroflo fus posible gracias
al trabajo conjunto entre el Area
tacnolégica v fondos de cultura,
BN una apuesta por integrar pa-
trimenio e innovacian.

Estas experiencias tienen
un denominado: comiin: nacen
deade el aula, pero trascienden
sus limites. “Todo lo que usamos
aqui -maédulos, sensares, impre-
Boras- se adquiers con recursos
de la universidad o ds fondos
concursables. Perolo impertante
no es el precio de los componen-
tas, sino la capacidad de resal-
ver, de inventar y de trabagar en
equipo”, comenta la educadora,
nue valora aspecialments la ini-
clativa de sus estudiantes y su
disposicidn a seguir creando fue-
ra del horario habitual de clasas.

Afios atrds, las primeras pa-
sos de la robética en la Umag
se daban con piezas de Lego y
placag béasicas. Hoy, la historia
ga otra. Hay humanoides, apli-
caciones moviles, impresién
3D y sistemas automatizados
desarrollados integramente an
Magallanas. Lo que permanece
es el espiritu: aprender hacien-
do, compartir concoimiantos y
desafiar log limites da lo posi-
bla /ra

I‘www.litoral press.cl



